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Pravidla

Kategorie
Soutézni discipliny, jsou vyhlaSovdny v jedné, nebo vice,
vekovych kategoriich a v jedné, nebo vice, konstrukénich kategoriich.
Soutézit mohou jednotlivci, nebo dvojice (oba musi spliovat podminky
kategorie).
Vékové kategorie:

- ZS - 7dci zdkladnich kol a odpovidajicich t7d gymndzif,

- 83 - ¥dci stFednich kol,

- Open - otevrend kategorie, uréend pro vsechny priznivce
robotiky, vSech vékovych skupin.

Konstrukéni kategorie:

- Lego - soutézni robot musi byt sestaven POUZE z JEDNE
stavebnice NXT, nebo EV3 v HOME, nebo EDU edici.

- Procesor - ostatni komeréni stavebnice, Lego konstrukce
nesplfiujici podminky kategorie Lego (vice senzord, jiné
dily...) a roboti vlastni konstrukce (cena komponent nesmi
prekrocit 200 EUR).

Soutézni discipliny
Stopar - Line Follower
- kategorie: ZS / Lego + Procesor,
- soutéz je urcena predevsim pro zacinajici robotiky,

- robot musi co nejrychleji projet ,Simple trip" drdhu, kterd
neobsahuje prekdzky, krizovatky, ani preruseni.

Stopar s prekdzkami - Line Follower enhanced
- kategorie: ZS + SS + Open / Lego + Procesor,
- soutéz je sloZzend ze tri ,vyletl™:
- Simple trip - drdha bez prekdzek, kriZovatek a preruseni.
- Cool trip - drdha s kriZovatkami a lomenymi ¢drami.
- Heavy trip - s prerusenou ¢drou a fyzickymi prekazkami
na trati (cihly, houpacky).
Stopar spole¢na pravidla
- Pri zastaveni, nebo ztrdté ¢dry, mize soutéZici vrdtit robota
zpét na plvodni misto (pri¢te se 10 s) a pokraduje v jizdé. Béhem
jedné jizdy jsou mozné 2 opravy, Cas se nezastavuje.
- Kazdou trat’ je mozno projet 2-3krdt, podle poctu soutézicich.



Pro kazdou kategorii bude uréen maximdlni ¢as pro prijezd
drdhy.

Poradi se uréi souétem lepsich ¢ast (2-3 pokusy) ze viech vyletd.
Neabsolvovdni nebo neprojeti ,vyletu" = 10 min.

Technické parametry frati

vV

Sledovana ¢dra je ¢ernd, o Sirce 15 mm (izolaéni pdska), na bilém
podkladu.

.Simple" - minimdlni primér zatdéky, vzddlenost sousednich &ar i
vzddlenost od okraje hristé je 200 mm.

.Cool" + ,Heavy" - minimdlni priimér zatacky, vzddlenost
sousednich &ar i vzddlenost od okraje hristé je 150 mm.
Vyjimkou jsou lomené ¢ary. KriZovatky se projizdéji VPRAVO.
.Heavy" - prekdzky jsou sloZeny ze stavebnich cihel, houpacek a
preruseni Cdry. Délka preruseni ¢dry je max. 200 mm, za
prerudenim muze ¢dra pokracovat kdekoli v thlu +30° od
ptvodniho sméru.

Pred soutéZi, bude pristupnd testovaci drdha obdobnych parametrd.

MiniSumo

- kategorie: Open (vSechny vékové kategorie spole¢né) / Procesor,

- pldorys robota na startu max. 100x100 mm, hmotnost max. 0,5 kg.
Lego MiniSumo

- kategorie: ZS + Open (véetné SS) / Lego,

- pldorys robota na startu max. 150x150 mm, hmotnost max. 1 kg,

- je mozno vyuzit dily z riznych Lego stavebnic.

Sumo spoleénad ustanoveni

v ringu soutéZi dvojice robotd,

na pokyn rozhodc¢iho soutézici aktivuji své roboty stiskem
vnejsiho tlacitka, souboj zadind 5 s po stisku tlacitka ze
startovni ¢dry, otolenim celého robota min. o 90°,

po startu se roboti snazi vzdajemné vytlacit mimo ring,

pokud se jeden z robotl dotkne jakoukoli svou ¢dsti

(i odpadlou) plochy mimo ring, prohrdvd,

zdpasy v sumu budou probihat na 2 vitézstvi, systémem kazdy

s kazdym, nebo na 2 prohry (rozhod¢i uréi podle poctu robota).

Technické parametry ringu

primér ringu 770 mm, vyska min. 10 mm, podklad &erny, okraj
ringu bily, Siroky 25 mm. Startovni ¢dary hnédé, 50 mm od stredu.



Lego konstruktér - Lego Constructor

kategorie: Open (vSechny vékové kategorie spolec né) / Lego,
soutézni druzstvo (1-2 ¢lenné) z J EDNE VLASTNI stavebnice
NXT, nebo EV3 v HOME, nebo EDU edici, béhem 3h samostatné
sestavi a haprogramuji robota, tak aby splnil zadanou dlohu,
zaddni Ulohy probéhne pri zahdjeni soutéze.

Carové bludisté - Line Maze

kategorie: Open (vSechny vékové kat. spolecné) / Lego + Procesor,

Popis bludisté

bludisté ma tvar bilého ¢tverce o velikosti 1800x1800mm, ktery je
tvoren siti 12x12 poli o rozmérech 150x150mm,
cesty jsou tvoreny pomoci cerné ¢dry o

sirce 15mm, kterd prochdzi osami stran | | |
poli - viz ilustraéni obrdzek, ll

startovaci pozice roboti se zvoli pred

za¢dtkem samotné soutézni jizdy, :lr

konec bludisté bude oznacen ¢ernou

plochou o velikosti 150x150mm, na které _I_I_ \::j]’:l
robot musi zastavit,

7
il

Pribéh soutéznich jizd

soutéz bude probihat ve 2-3 kolech - bludistich,

prvni bludisté bude predem zndmé, dalsi bludisté budou zverejnéna
tésné pred startem robotu,

pred kazdym kolem vylosuje ndhodny soutézici pozici, ze které
budou roboti startovat,

po vylosovdni startovni pozice uz nebude mozné robota odndset od
traté a zasahovat do jeho programu, dokud vsichni soutézici
neodjezdi dané kolo (bludisté),

kazdy soutéZici ma 3 pokusy na projeti bludisté v co nejkratsim
ase.

Pravidla

robot nesmi celym svym pldorysem vyjet z bludisté,

robot si nesmi zkracovat cestu, tj. nesmi prejizdét mezi poli, pokud
mezi nimi nevede prima cesta,

bude stanoven maximdlni ¢as jedné jizdy, po kterém se robot sam
zastavi, v opacném pripadé, bude odstranén z hriste,

robot si mliZe pri jizdé ,hasnimat" rozloZeni bludi$té a vyuzit toho
v dal$ich jizddch,



- po spusténi Casomiry se soutéZici nesmi dotknout robota, pokud tak
ucini, bude pokus okamzité ukoncen,
- pocitat se bude vzdy nejkratsi Cas.

Technické parametry robott
- Béhem soutézni jizdy neni povolena Zadnd vnéjsi komunikace,
tj. Zadné dalkové Fizeni, ani komunikace s pocitacem.
- Zddny rozmér robota nesmi prekroéit 300 mm.
- Pro pohon robota je mozné pouzit pouze elektrické ¢lanky s tuhym
elektrolytem a maximdlnim napétim 24 V.

Prosim, vezméte si vlastni prodluzovaci kabely!ll

Soutéz podporuji:

EDUXE | & ewstor

EDUXE s.r.o. Velké Pavlovice - distributor uCebnich pomocek

== Olomouc

Cesky rozhlas
FM 88.7

h Earsy



https://www.miele.cz/domacnost/2790.htm
http://www.eduxe.cz/
http://www.rozhlas.cz/olomouc/portal/
http://www.easyduino.cz/
https://www.krakens.cz/

PredbéZny harmonogram soutéze

07:30 - 08:30 prezentace, pridéleni startovnich ¢isel, testovdni robot
08:30 - 09:00 pokyny pro soutéZici a vedouci tymi, testovdni robotl
09:00 zahdjeni soutézi

13:00 - 13:30 vyhodnoceni soutézi, porada vedoucich tymu

13:30 - 14:00 vyhldseni vysledk, preddni cen

14:00 - ??? rozbor soutéze

J ak se k nam dostanete:
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Webové stranky soutéze RoboTrip 2019:

http://www.robotrip.cz

Tésime se na Vasi ucast,

za organizaéni tym Radim Dérda a Jiri Dostdl
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